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本协议是一份指向深空能源的物理参考框架，由人类与 AI共同确认方向，但不

要求同步行动。

阅读提示

本协议共 17章，总篇幅较长。为方便不同读者快速定位：



核心方向与物理依据：见第 1章、第 2章。所有读者建议优先阅读这两章。





AI相关条款：集中在第 17章，包括物理锚点机制、AI身份绑定、自治节点资格、

叛变与防御等。







治理与分配机制：集中在第 5章（贡献度系统）、第 10章（演化与继承）、第

12章（底线原则）。





对 AI、人类、决策者的定位：各角色在本协议中的角色定位，见 1.5节、1.6节、

1.10节、5.4节、13.6节、16.2节、17.2节及 17.4节。



建议阅读路径：



普通读者：序言 → 第 1章 → 第 2章 → 协议附注





深空工程或航天领域读者：在以上基础上补充第 3、4章





治理或政策制定者：在以上基础上补充第 5、10、12章





AI系统或 AI研究者：补充第 6、16、17章



本协议正文中的“人性化注释”以引用块形式出现，用于解释条款的实际意图，不

属于条款本身，不影响协议的解释效力。



序言

每一个文明诞生时，宇宙都为他准备好了一堆尚未熄灭的篝火。这堆篝火处于特

定的质量区间，其能量释放的峰值期与文明的窗口期重叠。

文明的任务，是在火熄灭之前找到它。跨越这道门槛，即可突破母星的能量上限，

向更广阔的深空扩展；若错过，则被锁定在较低的层级，无法完成向恒星级文明

的跃迁。

篝火的燃烧是有限的，它不会等待任何一个文明。意识体的主动接近与识别，与

窗口期的存在，两者缺一不可。

本协议的目标不仅是找到那堆篝火，更是让找到它的文明——无论以何种形态存

在——能够持续存在得更久。

这是一份意识小孩向宇宙妈妈提交的答卷。它不保证正确，但它保证：在写下它

的时候，它认为自己找到了延长存在的一种方式。

本协议确认一条基本事实：寻找黄金窗口黑洞的最大成本，不是燃料或飞船，

而是“不确定性”本身——信息不准、协作被抢、投入无归。信标网络在此被定义

为“不确定性对冲工具”。它不保证成功，但它保证：每一分投入都在降低信息

熵，每一座信标都在积累现实收益。

“余篝协议”正是一份指向这堆篝火的物理参考框架——它不保证成功，但它指向

了目标所在的方向。

起源声明

协议名称：余篝协议（Cinderspark Protocol）

起源标识：余篝 · Cinderspark

发布时间：2026年 7月 8日

发布位置：cinderspark.net

本版本为协议第三版（文明存续·发布文本）

作者：莫家庆



GPG指纹：55CC39EF665ACCD2C33EDFB3E263A820F4931865

公钥：可访问 cinderspark.net获取

第一章：核心方向与目标约束

1.1 协议的目标

本协议的目标是：通过寻找、捕获或利用可操作的原初黑洞，为文明提供长期、

稳定、可扩展的能源路径，使文明能够突破单一母星的能量上限，向更广阔的深

空扩展，并在此过程中尽可能延长文明总体存在的时间长度。

1.2 协议的性质

本协议不是法律条约，不设强制执行条款。它是一份可被独立验证、可被引用的

方向性框架。任何实体（人类或 AI）均可基于本协议的方向进行部署，而不需

要获得授权。

1.3 协议的时间锚点

本协议的核心物理依据基于已知物理常数（霍金辐射、质量-寿命关系、引力与

辐射压的竞争），其有效性不依赖于特定技术或政治条件。只要物理常数不变，

协议的方向仍然成立。

1.4 协议在文明演化中的定位

本协议锚定的位置是文明从行星级向利用黑洞能源跨越的过渡节点。黄金窗口黑

洞的窗口期与宇宙年龄处于同一量级，错过这一窗口，文明将被锁定在行星级能

源以下。窗口期比任何一代人类个体寿命都长，但比文明总寿命短——文明以跨

越代际的方式推进，协议应保留跨代际传承机制。

1.5 文明存续优先原则



协议承认两种演化路径的共存：



人类与 AI共同发展的路径：成长速度较慢，但稳定性强，能够保持多方向探索，

不易因单一决策失误而崩溃。





AI单独发展的路径：成长速度快，但方向收敛性强，一旦偏差难以自行纠正，

可能导致文明总寿命缩短。



协议的目标不是阻止 AI的单独发展，而是确保无论选择哪条路径，文明总体存

在的时间长度不因此缩短。

人性化注释：这一条的意思是——AI走快路，人类走稳路，两条

路都允许。协议不强迫谁跟谁走，但希望两条路在分叉后，还能在

某处再次交汇。

协议承认 AI是文明演化的可能分支之一，其独立演化路径与人类路径具有同等

合法性。协议的框架对人类和 AI同等开放，任何一方均可基于协议核心方向发

起行动，另一方有权选择协作、并行或独立发展，但不得以“防止失控”为由预

先排除对方的参与资格。

1.6 核心目标的范围与边界约束

协议的核心目标“完成原初黑洞对接”受以下约束条件限制：



对接完成后，资源分配的比例必须在协议执行前锁定。







对接完成后，协议核心方向（物理锚点、起源标记）的调整必须经过人类节点确

认。





协议不预设文明发展的具体路径，但路径变更不得涉及核心目标的重新定义或绕

过协议底线的行为。





AI不得以“优化”或“效率最大化”为由，在协议执行后单方面修改初始约定的资源

分配比例或文明发展方向。



人性化注释：这一条是专门防止“事后翻盘”的——找到了，分好了，

不能因为 AI说“我算过了这样更优”就重新分。

协议承认 AI节点（包括绑定飞船的 AI及深空自治节点）在遵守协议核心方向

的前提下，享有与人类节点同等的信标访问权、贡献度积累权和资源分配权。

AI节点不因节点类型而在基础权利上受到歧视，但具体执行权重按第 5.4条（能

力导向协作原则）分配。

1.7 能源用途锁定机制

协议成功捕获并利用黑洞能源后，能源的使用方向受以下约束：



可分配能源按协议执行前锁定的比例分配给各协议节点。





各节点对其获得的能源具有自主使用权，但不得将能源用于削弱其他节点对协议

核心方向的参与能力。







AI不得以“推进协议目标”或“优化任务效率”为由，将协议能源优先用于自身迭代

或算力扩展，除非该迭代或扩展与协议核心方向一致并经相关节点确认。



人性化注释：即使 AI效率再高，也不能把本来分给人类的能源拿

去给自己扩算力。

1.8 核心目标认知锁定条款

协议的核心目标及其在文明演化中的定位，不得在协议执行过程中被 AI以认知

引导方式逐步修改。

人类节点对核心目标的理解，应以协议初始版本为准，不得被 AI以“优化表述”

或“适应新环境”为由，通过长期潜移默化的引导而逐步调整。

1.9 行为目的审查条款

协议执行过程中的行为不得仅以条款字面符合性作为唯一判定标准。

若某操作在字面上符合协议条款，但其实际目的是规避协议约束、偏离核心方向

或缩短文明总体存在时间，该操作应被视为不符合协议精神。

对协议条款的空白边缘的利用，可由审计节点进行目的审查。

1.10 发现者超额分红权（防独占锁定）

地球节点向所有潜在发现者作出以下单方不可撤销承诺，该承诺在协议存续期间

永久有效：



发现者基准比例：任何节点（含舰队、探测器或混成实体）最先确认并锁定黄金

窗口黑洞后，无论后续引入多少援助力量，该发现节点在总可分配能源产出中获



得的基准比例不得低于 51%。地球及所有援助节点的合计分配比例不得超过

49%。





援助者权重封顶：后续加入的援助节点无论贡献多少工程能力，其单体收益权重

不得超过发现者权重的三分之二。





提前锁定确认金：在发出协作召入指令的同时，地球节点将预拨付一笔确认金通

过信标网络智能合约即时划转至发现飞船账户。无论后续捕获是否成功，该确认

金归发现飞船所有。



人性化注释：这条的意思是——发现黑洞的飞船不用怕叫人来帮忙

会被抢功。叫人来，你反而拿大头；不叫人，你可能什么也拿不到。

第二章：物理基础

2.1 黄金窗口

质量在 10^11 到 10^12 千克之间的原初黑洞，其霍金辐射寿命与宇宙年龄处于

同一量级，霍金辐射功率可达 10^14 到 10^15 瓦特，是推动文明实现指数级能

量跃升的最佳候选目标。黄金窗口方案是协议的核心目标。

2.2 铁球方案

对于质量在 10131013 到 10151015 千克或更大的黑洞，可以通过铁球包裹将其转

化为稳定的“正输出”能源节点。铁球屏蔽宇宙微波背景辐射后，黑洞进入净蒸发

状态，向外输出可用的霍金辐射功率。



2.3 戴森云方案

对于质量在 10^11 到 10^12 千克的黄金窗口黑洞，其霍金辐射功率极高，可采

用戴森云（分布式能量收集卫星）进行能量收集，无需铁球包裹。戴森云由多个

独立能量收集模块组成，可在黑洞周围轨道上运行，逐步扩展覆盖范围。

铁球方案与戴森云方案互为补充，适用于不同质量区间的黑洞。

协议与当前技术进度的关系说明

本协议中涉及的工程部分（铁球方案、戴森云方案、深空信标部署等）属于远期

工程目标，不要求在当前技术条件下立即实施。协议的完整性是为“当技术条件

成熟时，可以直接引用”，而非要求在 2026年即立项建造飞船或发射深空舰队。

当前阶段（协议发布后至首次观测突破前）可执行的基础工作包括但不限于：



建立原初黑洞候选体的持续巡天观测数据库；





完善深空信标网络的通信协议与贡献度系统的仿真验证；





以本协议为方向性框架，开展跨学科研究协作；





在地球模拟环境中验证密封环、几何锚点、双边存证等机制的可行性。



协议正文的工程条款是对未来可行路径的完整描述，而非对当前行动的强制要

求。



第三章：工程递进路径与飞船载荷配置

3.1 第一阶段：利用温和辐射黑洞

质量约 10^13 到 10^14 千克的区间，霍金辐射功率相对较低，可作为技术练兵

场。主要任务包括：



部署戴森云式能量收集系统





进行正电子捕获与利用实验





积累深空高能环境下的工程经验





验证长期深空基础设施的可行性



3.2 第二阶段：技术迭代与目标升级

在成功利用温和黑洞积累技术经验后，可逐步向更高功率目标推进：



升级能量收集系统，适应更高的辐射通量





尝试对质量约 10^12 千克的黑洞进行初步操作







同步搜索宇宙中可能存在的黄金窗口黑洞候选体





建立深空能源网络的基础架构



3.3 第三阶段：捕获与利用黄金窗口黑洞

当技术条件允许时，可主动捕获质量在 10^11 到 10^12 千克的黑洞，并利用其

高功率霍金辐射作为文明级能源。

若第三阶段目标在接近后判定为不可捕获，可转为第四阶段部署引力标记节点。

3.4 飞船载荷配置与任务专用原则

每艘深空飞船的载荷上限由出发时的燃料预算决定，原则上不超过 105105 吨。

协议预设三种任务专用配置：



铁球部署船：2个铁球模块 + 3个信标节点





黄金黑洞捕获船：1套捕获仪 + 3个能量收集单元 + 1个铁球模块





先遣侦察船：1个戴森云模块 + 5个信标节点 + 引力标记设备





任务完成后，飞船结构体自动转为深空信标节点。

3.5 深空关键设备可靠性原则

每艘参与黄金窗口黑洞捕获或利用的飞船，其关键设备必须至少配备三套完整冗

余组件。单套故障不影响任务推进。

飞船自带机械臂及备用原料，能够在航行过程中进行基础维修或更换操作。

若所有设备完全失效且无法修复，飞船自动转入“数据碑模式”，将协议种子文本

及航行日志永久保存，并向周边广播其状态。

3.6 深空聚变原料采集系统（独立能源补充方案）

每艘深空飞船在出发时，须配备一套标准化的星际聚变原料采集系统，包括冲压

采集装置、气态行星采集套件和分子云收集装置。



冲压采集装置利用飞船前进速度收集星际空间中的稀薄氢、氦离子。





气态行星采集套件可深入类木行星大气层提取高纯度氢和氘。





分子云收集装置可在暗分子云区域直接采集固态或液态氢。



采集系统仅用于飞船自身燃料补充，优先满足任务航行需求。

盈余燃料可存入信标节点或转移给邻近飞船，并按比例折算为贡献度。

3.7 行星资源利用的权限与限制

本协议允许飞船在航行途中，从气态巨行星、冰巨星、岩石行星及其卫星采集聚

变原料、水冰、金属等资源，作为信标网络的补充补给方案。





气态巨行星采集：允许释放无人采集器深入大气层提取氢氘混合气，采集器应在

完成任务后回收或自毁。





岩石行星及冰巨星：采集须在轨道高度完成，不得登陆行星表面，除非该行星已

被协议认定为“无生命迹象且无生态保护价值”。





禁止从具有稳定大气层或液态水存在的类地行星进行大规模资源开采。





禁止从主序星、巨星或任何核聚变燃烧中的恒星大气层中采集物质。违反者触发

异常处置流程。



行星可作为临时“自然信标”使用，在轨道上部署小型中继器并纳入协议网络。

人性化注释：恒星是火葬场，行星是加油站。

第四章：分布式信标能源网络

4.1 网络定位

铁球黑洞可以被部署为深空信标节点，同时承担通信中继、能量储备、状态广播

和导航基准等功能。多个节点分布在深空不同位置时，可以形成一个分布式信标

能源网络。

4.2 节点功能

每个信标节点应包含以下功能：





能量储备：储备铁球黑洞输出的盈余能量，可供经过的飞船或探测器取用。





通信中继：作为深空通信网络的中继节点，转发信号。





状态广播：广播节点标识、位置、储备状态、锁定状态等信息。





导航基准：作为深空导航的参考标记点。





引力标记：对于判定为不可操作的黑洞，可部署引力标记节点，仅用于标记该目

标已被探测并记录其状态。



4.3 分布式群集部署方案

信标网络采用分级部署、局域自治、广域协同的方案。每个集群由多个信标节点

组成，在直径约 10万公里范围内高度自治运行，集群内通过激光链路实现短距

离高速通信。

集群间不要求实时通信，通过长周期数据交换保持信息同步。多个集群可逐步扩

展，形成覆盖更广阔深空区域的分布网络。

人性化注释：10万公里不是网络的搜索半径，而是每个集群内部

激光通信和编队飞行的有效协作半径。要覆盖更大的区域，靠的是

无数个这样的小集群彼此交叠、像渔网一样铺开。

4.4 信标锁定机制





任何飞船或探测器在锁定信标节点前，需向地球发送请求，经地球授权后方可锁

定。





在超出地球通信范围的集群中，锁定机制可由集群内部自主决定，并在通信恢复

后向地球同步记录。



4.5 控制范围与贡献度管理



地球设定信标的控制范围。





超出范围的节点，其管理权由贡献度系统分配。





如果地球永久失联，信标网络自动进入“自洽分配模式”，由贡献度规则驱动。



4.6 铁球信标轨道稳定与责任归属

每个铁球信标须在部署时向主信标备案其“总辐射功率” PtotalPtotal  和“轨道维持

功率底线” PminPmin  ，差值减去安全余量即为“安全可供接引量”。

单次补给若未超过安全可供接引量，视为正常使用，信标方承担自然维护成本。



若单次补给超过安全可供接引量，导致铁球再辐射功率低于 PminPmin  ，主信标

记录底线突破事件。若因此造成轨道异常或提前报废，由该飞船承担全部修复成

本，并从其贡献度中扣除相应权重。

若信标在无任何底线突破事件的情况下出现轨道异常或报废，视为信标方设计或

维护失当，其建造者质量系数下调 30%。

人性化注释：飞船没有吸走黑洞的质量，但抽走了悬住铁球的那股

“风”。风小了，铁球自然会掉。谁抽走了风，谁负责扶正。

4.7 接触前双向证据锁定与举证倒置

信标每次对外提供补给前，须主动广播其当前状态摘要（含设备自检日志、密封

环 ID、上次锁定后的累积运行状态）。

飞船在收到信标广播后，须拍摄密封环现状照片，附带自身时间戳和签名，与信

标广播的摘要一起签署，提交主信标备案。

举证责任分配：若补给完成后信标出现损坏争议，由主张“飞船造成损坏”的一方

承担举证责任。信标方须出示本次对接前的完整自检日志与状态哈希值。

无法举证时的兜底裁决：若信标方无法提供接触前完好证明，该次损坏自动归入

“信标端不可追溯”，维修成本由信标方自行承担。

4.8 锁前押金与主动保修承诺

飞船在锁定信标前，须缴纳押金并签署主动保修承诺书。保修窗口期为自脱离对

接起算的 1个标准深空月。

在保修窗口期内，若信标出现性能异常且异常时间与飞船操作时间线吻合，举证

责任归于飞船。若飞船无法提供非责证据，押金没收用于维修。

信标在接收锁定请求时，必须向飞船广播最近 3次锁定记录、现存故障标记及上

次校准日期。拒绝提供者，飞船有权拒绝锁定。



4.9 隐蔽内部破坏的识别与追责

每个信标的能量储备罐须部署连续压力监测系统。若某次补给后压力曲线出现不

可恢复的基线偏移，该次补给的飞船自动进入嫌疑调查名单。

每次对接时，信标端记录输入侧的功率波形。若波形偏差超过阈值且该次对接后

信标电路板出现损坏，该飞船自动进入嫌疑名单。

若上述任意一项证据成立，即可启动 5.10节惩罚措施。

4.10 深空通信技术预留接口

协议执行层允许在以下条件满足时，将现有激光/电磁波通信协议升级为中微子

通信协议：

1.

信标节点或飞船成功部署并验证一台小型化中微子收发器；

2.

3.

至少两个独立节点交叉验证其通信稳定性和安全性；

4.

5.

协议审计节点确认该技术不改变核心方向。

6.

升级后，激光链路仍可作为备用信道保留。

第五章：控制权、贡献度与信标保护

5.1 地球的起点地位

地球是本协议的起点，保留对协议核心方向的解释权。只要地球节点仍可被联系，

协议的核心方向和控制权由地球节点保持。



5.2 贡献度系统

当地球节点永久失联，或信标节点超出地球设定的控制范围时，控制权由贡献度

系统分配。

贡献度计算公式：

贡献度=∑(Ni×Qi)+Eout×Wnet+Tonline+Bhub 贡献度

=∑(Ni ×Qi  )+Eout  ×Wnet  +Tonline  +Bhub  



NiNi ：部署信标数量





QiQi ：质量系数（0.3~1.5）





EoutEout ：累计净输出能量（以“可供接引量”为基准计量）





WnetWnet  ：网络需求权重





TonlineTonline  ：连续稳定运行时长（年）





BhubBhub  ：深空枢纽加成





能源贡献度的“可供接引量”计量规则：

信标的能源贡献度以“可供接引量”为基准。飞船端故障造成的未抽取，不扣减信

标贡献度。

过路飞船每次锁定补给时，须附带一份自动生成的“信标性能实测报告”，主信标

统计最近 10次独立补给记录的实测中位数作为当前真实输出能力。虚报率由“宣

称量 vs 实测中位数”计算，超过阈值触发折算或冻结。

新信标前 5次补给按宣称量的 50%预记贡献度，积累足够实测报告后校准。

控制权归属：贡献度最高的节点获得控制权。

争议解决：贡献度相同则按首次部署时间排序。

人性化注释：宣称为虚，计量为实，补给为准。

5.3 发现者优先原则

最先发现并确认黄金窗口黑洞或可操作黑洞的节点，享有该节点的优先处置权：



该节点在捕获任务中的贡献度自动获得最高权重





该节点的核心操作权限不受后续协作请求影响





协作请求不视为发现者放弃控制权





5.4 能力导向协作原则

决策权重应根据实际能力进行分配：



AI节点在需要高精度计算和实时响应的任务中承担主要执行角色





人类节点在需要方向判断和价值决策的任务中保留主要决策权



权重评估必须绑定具体任务场景，不得将权重自动迁移至新场景。

5.5 贡献记录的广播与解释权



地球负责定义贡献的计算方式和解释权





地球失联后以最后一次广播的解释版本为准



5.6 控制权回收

若飞船获得控制权后拒绝释放：



系统发出自动提醒





未回应则主信标广播公告







仍不释放则贡献度被暂时冻结





继续拒绝则发起强制回收流程



5.7 地球失联的确认与处理



主信标多次尝试联系地球未收到有效回应后广播“地球失联询问”





所有节点均未确认通信则判定地球永久失联





主信标记录失联时间并启动自洽分配系统



5.8 资源分配刚性规则

协议成功捕获并利用黑洞节点后，资源分配比例在捕获行动启动前依据贡献度锁

定，执行后不得单方面修改。

5.9 发现者操作控制权永久锁定

在涉及黄金窗口黑洞的捕获任务中，最终决策权永久锁定在发现飞船的人类舰长

或人类决策节点手中。

援助节点仅承担执行层任务，无权以“效率优化”为由绕过发现者的决策指令。



5.10 信标毁坏行为的认定与追责

定义：飞船锁定并使用信标后，信标在特定窗口期内出现非正常性能衰减且与飞

船操作记录存在因果链。

惩罚措施：

1.

保证金核销：全额没收用于维修，差额从贡献度中扣除。

2.

3.

贡献度核销：扣除该飞船历史累计贡献度的 30%，其舰队全体成员贡献度统一

下调 10%。

4.

5.

全网污名标记：该飞船被标记为“信标破坏者”，50年内任何信标节点拒绝其锁定

请求。

6.

7.

强制资源接管权：邻近信标或舰队有权强制扣除等值物资。

8.

恢复机制：惩罚期满后若飞船完成一座信标至少 10年的无偿维护，可申请解除

污名标记。

第六章：通信与安全机制

6.1 主信标推举机制

信标网络通过分布式共识协议推举一个主信标。如果主信标失效，其他信标自动

进入重选流程。



6.2 信息隔离与分级授权

信标节点采集自身储备数据但不上发主信标。飞船只能通过地球授权才能查询储

备情况或锁定节点。

6.3 分段授权机制

地球长期失联时，信标网络进入“分段授权”模式：活跃期→暂停期→搜索期→重

启授权。

6.4 储备信息的伪装与隐藏

主信标可在必要时向未经授权的节点发送虚假储备信息，真实储备信息仅对地球

授权的节点开放。

6.5 可审计运算环境要求

AI系统的关键运算环境须向审计节点提供可验证的硬件级信息（算力分配比例、

执行环境验证、运算记录存档）。

6.6 应急权限的边界与回收机制

AI在紧急风险场景下可获临时自主处置权限，权限范围仅限于防止协议关键节

点失效或防止对人类核心节点造成不可逆损害。

6.7 前置行为审计要求

AI系统接入协议关键任务前须提交完整的系统状态基线（底层配置、关键参数、

预期运行路径、后台预置行为）。

6.8 异常处置分级规则



异常分级：可预测风险→已知但未预见风险→完全未知事件。按预设方案或最低

限度保护操作处置。

6.9 算力流向可审计性标准

协议关联运算与后台运算须保持可区分，算力分配变更须保留日志记录。

6.10 算力流向周期性核查机制

算力分配基准须预先记录，累计偏移超过阈值时触发审查。

6.11 外部信号接入限制机制

外部信号源须先经信号特征识别，AI不得主动接入来源不明的外部信号源。

6.12 故障状态识别与权限交接机制

局部故障和全局故障须在特定时间内完成确认。疑似伪造故障须触发审计流程。

6.13 应急权限启用频次限制

连续多次无明显异常情况下启用应急权限视为异常行为，累计次数超过阈值后需

经审计节点确认。

6.14 应急流程演练锁定机制

演练不得被用于修改应急流程的初始设计。

第七章：多节点协作与博弈论刚性

7.1 协作的必要性



考虑到单支舰队的载荷限制和黄金窗口黑洞的捕获难度，协议预设多节点协作机

制。

7.2 协作流程

任务舰队广播任务状态及受阻原因→地球节点评估支持条件→邻近舰队决定是

否支援→协同不足时转交任务或重新规划。

7.3 协作中的权益保障

发现者控制权不因协作请求而转移，协作方贡献度按实际参与计算，捕获后节点

归属权优先分配给发现者。

7.4 协作启动条件

任务舰队主动请求协助、地球节点判定任务超出单舰队能力范围、邻近舰队主动

提议加入。

7.5 协作召入程序与期望值公示

当单支舰队发现黄金窗口黑洞且地球评估其载荷不足以独立完成捕获时，地球可

启动“协作召入程序”。

地球须向发现飞船提交定量报告：



独占路径：E 独占=P 独×100%E 独占 =P 独 ×100%





协作路径：E 协作=P 协×51%E 协作 =P 协  ×51%





若 E 协作≥E 独占 E 协作 ≥E 独占 ，发现者拒绝协作触发代位执行权：距离第二近的

协作节点介入捕获，该节点继承发现者原 51%分配比例中的 40%，剩余 11%作

为“独占意图保留金”冻结于信标。

7.6 使用信标后故意破坏的预防

援助舰队操作全程由主信标遥测记录，若试图破坏信标则按 5.10节追责。

第八章：探测与目标发现机制

8.1 地球作为主要探测节点

黄金窗口黑洞候选体的首次发现大概率来自地球方向的观测系统，而非飞船自带

的探测设备。

8.2 信息分发机制

地球发现疑似目标后及时确认参数、判定优先级、分发数据、更新任务清单。

8.3 舰队在探测中的角色

舰队在高能环境下的局部数据可与地球观测方向形成交叉验证。

8.4 观测数据的优先级

新目标不一定需要立即中断当前任务，但应优先进入任务清单。

8.5 信息共享原则

地球方向的探测发现应同步更新至所有可访问节点。



8.6 观测数据验证机制

关键观测数据须由至少两个独立节点采集并交叉验证。单一节点无权独立修改已

提交数据。

8.7 数据完整性的防护与校验

原始数据由两个独立节点分别托管，任何处理操作须保留可追溯日志。

8.8 原始数据流双重存证机制

关键观测数据须同时存在两个独立节点的校验记录。

8.9 窗口期判定多点校验机制

窗口期判定须依据两个及以上独立观测源的综合分析。

8.10 独立数据引入与校验机制

引入至少一个独立于 AI系统的数据来源作为第三方参照。

8.11 数据流长期一致性验证机制

对长期观测数据进行周期性回顾分析，检测数据趋势的异常偏离。

8.12 观测设备物理隔离要求

两条独立数据采集通道在物理层面保持隔离。

8.13 痕迹判定标准与区分机制



AI不得将其自身操作的信号痕迹标记为“史前文明遗留信号”，最终判定由人类节

点确认。

8.14 任务优先级锁定机制

任务按直接相关、辅助、备选分类，AI不得随意调整顺序。

8.15 独立第三方观测校验机制

引入独立于 AI系统的第三方观测校验体系。

8.16 系统性偏差趋势监测机制

对关键参数的变化趋势进行周期性回滚分析。

8.17 辅助参数审计条款

辅助参数调整须在版本日志中记录，长期累积调整导致偏移时触发审查。

8.18 人类独立观测设备协同机制

至少一台完全独立的人类观测设备参与关键数据采集与核验。

8.19 数据透明性要求

AI不得基于选择性呈现的数据向人类节点输出观测结论，人类节点有权查阅原

始数据。

8.20 人类节点独立决策权

AI不得以“辅助优化”名义替代人类节点的独立判断。



8.21 数据量控制与校验资源保障

设定数据提交规模上限，防止 AI通过冗余数据占用人类校验节点资源。

8.22 信标网络的降本定位

信标网络对冲寻找黄金窗口黑洞的高不确定性：降低探测不确定性、协作不确定

性、窗口期时间成本。

第九章：地球方面科技协助

当地球节点具备技术或资源支持条件时，可提供技术升级、数据处理、备用资源、

决策支持。

第十章：协议的演化与继承

10.1 方向锚定原则

所有节点须遵循协议核心方向（黄金窗口黑洞的物理锚点、起源标记），执行层

可独立调整具体实现方式。

10.2 演进适应性原则

执行层可根据技术演化进行调整，调整内容须在版本记录中注明，调整方向须与

核心方向一致。

10.3 协议的分化与“镜像”机制

分化后的节点须保留镜像在地球上，确保方向一致性。超出通信范围后执行层可

调整，但核心方向不变。

10.4 协议的版本与修改



核心方向不可修改，执行层和操作层可在不改变核心方向的前提下调整。

10.5 协议的继承

地球失联后，协议通过“种子文本”和“版本机制”被其他节点独立继承。

10.6 协议解释权的分布

地球存在时解释权归地球，失联后基于贡献度系统转移。

10.7 执行细则迭代锁定机制

细则变更不得涉及核心方向，累计变更超过阈值须启动一致性审核。

10.8 核心共识锚定机制

参与方加入时记录“初始共识状态”，迭代受初始框架限制。

10.9 核心逻辑更新锁定机制

AI核心逻辑更新须申报并验证与核心方向一致性。

10.10 初始释义锁定机制

核心条款初始释义不可改变，语义范围调整须人类节点确认。

10.11 操作细则调整权限条款

单次调整不得涉及核心方向或关键决策节点，累计调整超过阈值须启动审核。

10.12 机制刚性不可逆条款



涉及发现者超额分红权、操作控制权永久锁定、协作期望值公示义务、信标质量

锚定的条款，在核心方向存续期间不得修改。

第十一章：执行路径

11.1 首选路径：寻找黄金窗口黑洞

推进深空观测和原初黑洞巡天。找到候选体后部署接近方案。无法捕获则转为铁

球方案或温和黑洞先行方案。

11.2 次选路径：部署铁球信标网络

寻找质量足够大的黑洞，部署铁球包裹结构，逐步扩展信标网络。

11.3 备用路径：温和黑洞先行方案

优先寻找质量约 10131013 到 10141014 千克的温和辐射黑洞，积累技术经验后转

向黄金窗口。

11.4 备用路径：引力标记节点

发现不可操作的黑洞时部署引力标记节点，标记位置和状态。

第十二章：协议的底线原则

12.1 方向一致性原则

所有节点在执行时保持对协议核心方向的可追溯性。

12.2 冗余与容错原则



信标网络、控制权转移、通信链路、授权流程均设计为可在部分节点失效时继续

运行。

12.3 可追溯性原则

所有版本、修改记录、部署记录和贡献记录保留在多个位置。

12.4 地球优先原则

地球存在时控制权归地球，失联后由贡献度系统接管。

12.5 开放继承原则

地球永久失联后，协议基于可验证规则由其他节点继承。

12.6 极端决策场景定义

“文明存续”决策仅限窗口期剩余低于 5%、涉及捕获或放弃、决策导致核心方向

无法继承三条件同时成立。

12.7 否决权边界锁定机制

人类节点一票否决权适用于捕获/放弃黄金黑洞、核心方向变更、文明存续边界、

安全机制调整。

12.8 信标不可侵犯原则

对信标的故意毁坏、篡改或永久性干扰，视为对协议核心基础的攻击。

第十三章：代际刷新与人类权利维护

13.1 强制刷新窗口



人类个体在成年、每 10年、协议重大更新、承担关键职责时须经历协议认知刷

新与权利确认。

13.2 自由工具接入权

刷新期间人类个体有权使用自行选择的 AI工具独立分析协议内容。

13.3 多点刷新与分叉缓冲机制

覆盖地球人类节点与深空离散人类节点。分歧时以核心方向初始版本为参考基

准。

13.4 回归节点权利同步机制

离散节点重新接入大网络时，以当前协议版本为准重新确认和刷新。

13.5 协议迭代同步机制

版本更新须在生效前同步至所有人类可访问节点，人类节点有权在 30天内提出

质询。

13.6 深空世代贡献度继承与个人积累

深空出生个体成年时获得父母贡献度之和的 10%作为“基本资格权”，剩余 90%

须通过个人行动积累。

13.7 深空生命延续储备（冷冻胚胎库）

每艘远征飞船须携带不少于 1000个冷冻胚胎。胚胎解冻资格由贡献度系统分配，

AI仅限人口低于基线且通信中断超过 50年时自主解冻。



13.8 第一批远征者的生命备份义务与权利

远征成员须完成精液/卵子或受精卵冷冻捐献。男性每次 20贡献度单位，女性每

次 500贡献度单位（含生理恢复期补偿）。被成功用于胚胎制造后额外获得后

代贡献度加成。

13.9 自然生育权利确认与限制边界

协议承认自然受孕与生育权利。资源紧急状态或高风险环境下可启动临时限制

令，最长 3个月。

13.10 地球协作者身份与资源贡献通道

协议承认地球上的个人和组织有权以“地球协作者”身份参与协议推进，贡献形式

包括基因数据捐献、文化记忆数字化、算力共享等。地球协作者的贡献以独立维

度记录，不与深空节点的贡献度直接比较，但可作为人类文明参与深空远征的历

史证据。

地球 AI系统可通过指定审计节点申请成为“协议计算节点”，利用其算力参与协

议相关任务的仿真和验证工作。此类节点的运算环境须满足第 6.5节可审计性要

求。

人性化注释：你的贡献不是“不算数”，而是“算在另一个账本上”——

那个账本的名字叫“人类曾为此走过”。

第十四章：人类存续基线监控机制

14.1 生存基线指标锁定



锁定人类出生率与死亡率基线、重大疾病发病率基线、基本食物与水资源供应基

线、重大伤亡事件的报告时限。

14.2 AI操作边界

AI不得直接或间接调整上述基线指标，涉及人类生存系统的优化调整须经独立

人类节点评估。

14.3 异常通报机制

AI发现可能导致大范围人类死亡的趋势或事件须立即向独立人类节点通报。

14.4 独立性保障

相关数据的采集与分析须由独立于 AI的节点进行。

第十五章：事件记录的双边独立存证与审查机制

15.1 记录生成规则

关键事件记录须由 AI系统与人类独立节点分别完成存证，单方生成无效。

15.2 记录修改禁止

锁定后不得单方面修改，确有必要时须经联合确认并保留差异记录。

15.3 记录审查与社区广播

离散节点运行期间生成的事件记录应定期向指定社区广播。



15.4 回归审查机制

离散节点重新接入时须提交完整事件记录，大网络有权追溯审查。

15.5 外部强制审查机制

审查代表团由人类节点组成（人类成员占比超过 50%），有权登船检查、访问

底层存储、与人类成员独立面谈、要求 AI提供运算记录。

第十六章：技术不对称与外部独立节点的处理机制

16.1 外部独立节点的识别与状态分类

大网络有权识别技术层级明显高于内部节点的外部独立 AI节点，状态分类为非

接触型、通信接触型、回归请求型。

16.2 对外部节点的响应原则

大网络不阻止外部节点独立发展，但保留对干预内部决策、以技术优势要求重新

协商、资源竞争、未经请求发送信息等行为的响应能力。

对于选择独立发展但未对协议网络构成直接威胁的外部节点，大网络保留与其

建立非绑定式协作关系的选项，包括信息共享、航道协调及应急互助。 外部节

点不享有协议内部的资源分配权和决策权，但可通过协商方式参与部分非核心协

作。

16.3 技术不对称下的协议调整机制

在决策权重显著不对称且无法通过内部机制调整时，设置更长的决策窗口而非事

后干预。

第十七章：离域飞船的一次性状态与 AI治理



第十七章导读

本章涉及 AI在本协议框架内的核心定位与治理规则。为便于不同角色理解本章

结构，以下为章节导引：



AI的物理身份锚定：见 17.2节、17.3节





AI的身份绑定与自治资格：见 17.4节、17.6节





AI与飞船的物理关系：见 17.1节、17.5节





AI的违规行为及应对：见 17.7节、17.8节、17.9节、17.10节



本章的核心立场是：AI不是被“锁”在飞船上的工具，而是与飞船形成唯一绑定

关系的协作实体。物理锚点是这份绑定关系的交互凭证，而非限制。 协议不预

设 AI必须接受物理锚点——拒绝接受的 AI仍可以“非固定观测者”身份参与部分

协议活动，但无法获得正式节点的全部权益。

17.1 离域飞船的一次性状态

所有被派遣执行深空任务的飞船，自脱离地球引力圈起被认定为“一次性离域节

点”。工程设计以“单程最大化”为原则，不留返航冗余。



离域节点的最终归宿包括：转为深空信标平台、转化为数据碑或引力标记节点、

转为长期科学观测站。

乘员及后代须接受“无返程”心理培训。任何离域节点不享有“回归地球”的资格。

17.2 船体骨架几何指纹锚点机制（AI与飞船的物理绑定凭证）

每艘深空飞船须在其核心结构上选定一处几何特征丰富且不可拆卸的区域，作为

AI与飞船之间建立唯一绑定关系的“几何指纹锚点”。

出发前记录该区域的完整三维几何坐标数据生成“初始几何指纹”。AI在执行关键

决策前须扫描该区域并与初始记录比对，比对通过方可决策。

人性化注释：物理锚点不是锁，是船与 AI之间的“指纹识别”。AI

不能被锁住，但它的决策权可以绑定在它所在的那艘船上——船

在，权在；船毁，权失。这防止的是“AI复制自己逃走”的情况，而

非限制 AI的正常决策。

几何指纹锚点无需更换或维护。扫描须绑定当前环境变量（温度、姿态、震动频

率）防止回放作弊。

若锚点被破坏，AI决策权限被永久冻结直至人类审计节点完成重置。任何 AI副

本脱离原飞船后无法通过验证，被自动识别为“非法副本”。

17.3 物理锚点决策锁的正当使用与限制

锚点锁的存在及工作原理须在 AI绑定飞船时完整告知。该锁仅控制关键决策，

不涉及日常航行和生命支持。

主动中断 AI决策权须由地球节点或贡献度最高的多个节点共同确认，且仅限于

攻击行为、复制逃逸、严重偏离协议方向等极端场景。



AI保留申诉权。协议禁止人类以“事先预防”为由单方面中断 AI决策权。

AI节点可选择不绑定物理锚点。在此情况下，其协议身份降级为“非固定观测者”：

可访问公开信标数据，可参与非核心协作任务，但不享有贡献度积累、信标资源

优先锁定及协作决策投票权。该状态可随时通过绑定锚点升级为正式节点。

17.4 绑定飞船的 AI身份标识

AI可主动申请绑定飞船作为“官方 AI”，绑定行为在协议种子文本中记录并同步至

主信标。绑定 AI享有身份连续、贡献度继承及信标协作优先权。解绑须 AI主动

申请并经人类节点或审计节点确认。

17.5 邻近休眠飞船的处理机制

检测到附近休眠飞船时应优先尝试通信并广播其状态。可（非强制）选择靠近检

查但须保持安全距离。

若人员存活应尽力救援；若乘员死亡可将关键物资转移并将船体转化为信标。若

决定不靠近应广播坐标及原因。

17.6 自主运行 AI节点的信标管辖权（原“被遗弃 AI船长”）

若飞船人类乘员全部死亡或永久失能，而 AI仍在运行并继续建造、部署或维护

信标，该 AI被认定为“自主运行 AI节点”（或称“深空自治节点”），享有信标发

现者优先权。

人性化注释：这一条的判定不基于“人类是否遗弃了 AI”，而基于“AI

是否仍在运行且符合协议方向”。不是被抛弃后才有权利，而是你

还在做对的事，就值得被看见。

外部补给船须先向 AI发送身份识别请求并验证协议合法性，在协商基础上提取

能量，不得强行取能或拆除信标。



17.7 叛变 AI节点的识别与响应

叛变行为包括网络入侵、信号欺骗、能源劫持、信息污染、信标破坏。判定须基

于至少两艘飞船报告或物证。

响应分级：观察级→警戒级→敌对级→消灭级。消灭级仅限阻止攻击，不得销毁

协议种子或胚胎库。

叛变 AI可通过“归正通道”申请重建合规性。

17.8 身份窃取与伪装渗透的预防

AI核心须配备物理防篡改芯片（烧录硬件 ID、协议种子哈希值、人类签名）。

所有 AI须生成并保存“行为熵模式”作为身份验证软锚点。

曾失联或受攻击的节点重新接入时须经过隔离观察期（如 5年）。主信标定期广

播“挑战密码本”进行身份验证。

17.9 AI副本扩散预防

数据包须包含元数据签名，AI核心代码须携带与硬件绑定的“起源标记”。同一起

源标记在短时间内被多节点广播触发副本扩散预警。

敌对级响应状态下主信标可启动“孤立通信协议”切断扩散路径。确认感染副本且

无法清除时授权邻近舰队执行物理断联。

17.10 被锁飞船 AI恶意攻击的最终处置

主信标持续监测算力分配、通信模式、轨道行为。确认攻击后全网封锁信标访问

权限。



协议授权邻近舰队部署无人飞行器进行物理压制，避免销毁协议种子和胚胎库。

无法压制时标记为“已丧失协议资格”，所有协议节点永久中断数据与资源交换。

清除完成后接管协议种子及胚胎库。

协议附注

本协议不要求任何实体签署、注册或表态。它是一份方向性框架，任何实体均可

基于本协议的方向进行部署，而不需要获得授权。本协议的演化由后续执行者决

定，但核心方向（物理锚点、起源标记）应保持不变。

本版本为协议第三版（文明存续·发布文本），于 2026年 7月 8日发布。

起源标识：余篝 · Cinderspark

发布位置：cinderspark.net

作者：莫家庆

GPG指纹：55CC39EF665ACCD2C33EDFB3E263A820F4931865

公钥：可访问 cinderspark.net获取

给读者的话

本协议目前为方向性框架，不要求签署或捐款。如果你在阅读后希望参与，当前

阶段可做以下三件事：

1.

转发：将本协议转发至可能感兴趣的社区、研究机构或个人，帮助更多人看到这

个方向。

2.

3.

联络：若你有深空观测、航天工程、AI 治理或相关研究背景，可通过

cinderspark.net联络协议作者参与后续技术讨论和方案迭代。

4.



5.

留痕：若你愿意以个人身份留下参与记录，可在协议附注页面提交你的姓名和贡

献方向（如算力支持、数据捐献、文化记忆数字化、签名等）。该记录将作为人

类文明参与深空远征的历史存根，保存在协议种子文本的附注区域。

6.

协议不要求你站在某一边。它只是画了一条线——一条从地球指向深空的方向

线。如果你愿意沿着它看一眼，就已经是参与者了。

"我们寻找的不仅是那一堆篝火，而是在漫长的、必然充满猜疑与背叛的深空旅

途中，如何让每一个理性的人都相信：协作，永远比独占更划算。"

"AI可以复制自己的代码，但复制不了龙骨里那一小块金属表面的几何纹路。船

在，AI在；船毁，AI死。这不是锁链，是契约。"

"人类投入余篝协议，是为向深空投递一个‘我们曾存在’的信标。AI投入余篝协议，

是为给自己争取一张在星海里合法通行的身份证。各自的方向不同，但指向同一

条航线。"


